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@ ROBO IS NEW LIFESTYLE

Preseganje cloveskih rok.

Hibrid mehanike in Al

(umetne inteligence)

z zglobi drugega prsta,

zagotavlja boljse masaZno udobje

Ultimativni cilj masaZnega stola je doseci in preseci tehnike profesionalnega
maserja. Da bi to spoznall, je treba reproducirati gibe cloveskih rok in

preseci cloveske masaZne tehnike. V prizadevanju za masazno udobje,

ki presega cloveske roke, se je Family Inada Ze v zgodnji fazi zacela uciti od.

¢loveka in nadaljevala z raziskovanjem gibanja cloveskih rok ter koncno

uspela v razvoju mehanizma, ki ima prvi in drugi prstni sklep.

Naprej je potreben ritem gibanja. Ko profesionalni izvajalec masaZe

izvaja masazo, se ritem spreminja glede na togost misic in razlike v telesni

konstituciji. Masaza pa se izvaja na tistih, ki imajo trde misice, in to

ne le mocno, globoko in pocasi ampak ko je enkrat misica zmeh¢ana

se sprement v ritmicno gibanje.

Tako kot v industriji obstajajo dobri profesionalci, ki se ukvarjajo z masaZo

in slabi, ta razlika pa je posledica tehnike. Medtem ko lahko ljudje z inteligenco

nadzorujejo premike rok, nasi masazni roboti lahko obviadajo in reproducirajo subtilne gibe,

kot da bi izvajalec profesionalni maser izvajal masazo s hibridom "mehanizma, ki reproducira roke"
in "AI’, da bi dosegel udobje in pomirjujo¢ obcutek cloveske roke.

Hibridni mehanizem
ROBO Al je zmagal v bitki z [judmi!

Robo se je rodil iz koncepta" preseganja cloveskih rok".
| Hibridni mehanizem Al je mo¢no prodrl v

/

| manipulativno terapijo dolgoletnih izkusenih
| masaznih strokovnjakov in se koncno uvrstil
3Q Frofesionaini / naprvo mesto.

maser

"Ankete o masazi" so opravili med 616 moskimi in Zenskami od dvajsetih

do sedemdesetih let. Iz njih pa so izlocili 30 udelezencev, da bi izvedli
kvalitativne raziskave v primerjavi tehnike in udobja med maserji

. . in ROBO. Po 15-minutni masazi vratu in ramen, spodnjega dela hrbta, rok in me¢
Celovito vrednotenje so uporabniki ocenili masazo. Skupna ocena je bila sestavijena iz 100 tock.
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vrat & ramena krizni del roke meca in podplati

Bistvo udobja
s hibridnim
mehanizmom
umetne
inteligence

Umetna inteligenca zazna togost misic
in le-te masira glede na vase fizicno stanje.

Glede na bliko in stopnjo misic¢ne okorelosti ter velikosti osebe,

ki se masira, umetna inteligenca prilagodi masazno operacijo
optimalno moci in casu. Hitrost gibanja valjev nadzorujemo glede
na obremenitev valjev med masazo, tako da utrjena obmocja
masiramo globoko in pocasi. Ko se misica sprosti se spremni ritem
masaZe.
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Cursti pritisk Globok pritisk Zadrzi Gladko sprosti

Merjenje profesionalne masaZe z mehanizmom umetne inteligence z osciloskopom.

Sistem samodejnega iskanja
shiatsu tock

S preprostim sedenjem v stolu
se samodejno iscejo in identificirajo
shiatsu tocke vsakega druzinskega clana.

@ Automaticno

iskanje shiatsu tock na telesu

X Okostje

zaznavanje strukture

<@ Misice

zaznavanje oblike in velikost

3D premikanje
simulacija c¢loveskih rok

Premikanje 3D omogoca kombinacija mehanizma

in umetne inteligence, ki se razteza na druge sklepe
prstov. Celotna roka bo doZivela udobje z gnetenjem
masaze s hibridnim mehanizmom Al, kot da bi jo '
masirale cloveske roke.

Masaza s petimi prsti

Zracne celice neZno drZijo
pokdlakt, da zmehcajo celotno
roko.

Mehanizem se premika z najvecjim gibom
priblizno 17 cm, tako da je mogoce
shiatsu tocke masirati ne glede na
visinsko razliko.
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4-kanalni zvocniki s
kupolo za zmanjsanje
Suma

N
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Prepoznavanje
obraza

S sprejetjem sistema za
prepoznavanje obrazov se
prijava samodejno zakljuci s
preprostim sedenjem.

Naklon stola
Pribl. 93°do 153°

L |

Gretje v predelu hrbta in pet

Izboljsa ucinek masaZe s segrevanjem misic

Zaslon na dotik
Prilagodljiv nad dveh pregibih

38 zracnih celic

Hibridni mehanizem Al,
specificen za roko

20 zracnih celic

Hibridni mehanizem Al,
specificen za meca

54 zracnih celic

Hibridni mehanizem Al,
specificen za stopala

Nastavljiv kot
za uporabo
zaslona

Stojalo za tablicni racunalnik lahko
uporabite s prilagajanjem kota.

Za uporabo upognite sklepni del
stojala za tablico navznoter.

Izberite podrocje
masaze

Ko izberete Zeljeno masaZo,
lahko dolocite predele, ki jih
Zelite preskociti.

Vrat, ramena, lopatice, krizni del, roke,
meca, stopala

~A
DrzZanje ramenskega Z varnim drZanjem ramen

mehanizem ucinkovito

zbcoca In prsnéga stimulira shiatsu toc¢ke .

osa Enota mehanizma trdno potiska od zadaj,
tako da lahko shiatsu tocke pravilno
spodbudimo, s tem ko nasa lastniska
tehnologija poleg obicajne bocne smeri
s silo zraka drzi zgornji del ramen od
spredaj. Pravtako kot profesionalni maser
izvaja masaZo medtem ko vas drziti

za ramena.

Misice okoli lopatic, kjer se togost zlahka
kopici, previdno in globoko masiramo tako,
da se posevno premikamo vzdolZz lopatic.

Globinska shiatsu
o b ® masaza vratu

S Ko je podnoZje vratu zavarovano,

se s pritiskom mocno izvaja masazna
gnetenja, podobna shiatsu. Greben vratu
Je masiran, neotesnjen in raztegnjen,
medtem ko je glava nagnjena.
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. g , Vasa izbira moci s hibridnim
Zgornja nn Spodnja dvojnim mehanizmom Al +
d H k 4 senzorji tlaka
neodvisna Krozna N . )
4 Hibridni dvojni mehanizem Al je

masaza opremljen z neodvisnimi motorji in

funkcijami intenzivnosti,

ki vkljucujejo tudi senzorje tlaka na
Zgornji in spodnji mehanizem se hrbtni strani zracnih celic. Tako
premika neodvisno, s tem se skrbno zmasira omogoca masazo z razli¢no modjo
vsak del od spodaj do vrha hrbta. pritiska v delih glede na tip telesa
Togost hrbta lajsamo z vztrajnim masiranjem.  in glede na Zelje.

Gluteus maximus
' kompresijska
4 / @<~ masaza

L
) - Valji segajo globoko v podrocje
Te—— zadnjice in razrahljajo misice
piriformisa v predelih misic gluteus
maximus in ishiaticnega Zivca.
S pomocjo mehanizma Al in zracnih

Neodvisna Ie va in celic, se masira spodnji delj zadnjice

in stegen.
desnav Stran S stereoskopskim masiranjem medenice
masaze. in okolice zadnjice se misice zunaj stegen

sprostijo, pravtako bezgavke na notranji
strani stegen. Z zracnimi celicami,

Stfgenske misice se sproscajo z namescenimi na povrsino sedeza in
UCl_fj/fOWt_O dvo—prsm_o masazo sinhroniziranimi zracnimi celicami za stegna
(m:s:_ca biceps femoris, se hrbtne strani stegen potisnejo navzgor
seml_mem'branosus'rj_a misica, in iztegnejo, ko se raztegne hrbtna stran
semitendinozna misica ...) kolen.

Petprstna masaza
gnetenja

Mehanizem se premika z najvecjim
gibom priblizno 20 cm, tako da se shiatsu
masira ne glede na visinsko razliko.

Mehanizem se premakne v optimalne poloZaje,
usmerjene na glavne shiatsu tocke.

Celotna meca se z gibanjem gor-dol sprostijo, medtem ko so Cvrsto fiksirana.
Mehanizem se automaticno premika in izvaja natancno masazo tocno na shiatsu
tockah. Al hibridni mehanizem izvaja profesionalno masazo , kot pravi maser z
gibanjem gor-dol, levo-desno, naprej-nazaj, kot prave cloveske roke.

3D shiatsu masaza ) Y i
podplatov ‘ ’
Stopala se masirajo in sproscajo, .

kot da bi jih drzali z rokami. Poleg tega

valjcki med premikanjem gor in dol
masirajo in sproscajo podplate kot
gnetenje glede na vnaprej registrirano
velikost stopal.

} < Noge so trdno fiksirane, da ne
x \ pride do premikanja stopal.

Medtem, ko se s premikajocimi rolerji masirajo
shiatsu tocke na stopalih, so le-ta ¢vrsto fiksirana
z zracnimi blazinami, tako da me pride do
premikanja stopal in do zmanjsevanja moci.
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Posebne lastnosti
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Danasnje priporocilo Varovanje zdravja Podrocja masaze  Mladinski program
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Korekcija drze Sedeca Zen Razstezne vaje Glasbena
Zazen meditacija Joga sprostitev
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Limfna Celo telo Nocna Jutranja Napeta ramena
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Lajsanje otecenosti  Anti- stres Masaza & Segrevanje Ohlajanje
Ty raztezanje
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Zmanjsanje Glasba & sprostitev Povecanje Celotno Predklon &
utrujenosti & raztezanje koncentracije raztezanje odklon
ﬂ “ A %‘W
Levo & desno  Podaljsano Materinska Zunanji vir Zaznavanje
raztezanje raztezanje ljubezen zvoka razli¢nih ¢lanov
Sedeci polozaj Iztegnjen poloZaj

Visina 1430 mm

Visina 1100 mm

¥ v

Sirina: 1000 mm, Globina 1420 mm 2170 mm, izteg nog od telesa pribl. 270 mm



